Tabena 5.2. Cnenudukanuja npeamera
Crnenudukanujy Tpeda 1aTv 3a CBaKu MPEAMET U3 CTYAM]CKOT Mporpama.

Crynujcku nporpam: Jlokropcke akageMcke cryauje MTHOOPMATUKA

Ha3up npeaMera: Yuyewme NOTKPENIbUBAKBEM

HacraBuuk/nacrasaunu: Minanen Hukonuh

Crartyc npeaMera: 1300pHH

bpoj ECIIB: 9

YcioB:

Llnss npenMera: Yo3HaBame ca yueHheM MOTKPEIJbHBABEM YKIbYUyjyhu Berose Teopujcke
OCHOBE, (PyH/IaMEHTAJIHE U HAIPEIHE aNTOPUTME M METOJIE IIAHUPAha M OCTIOCO0IhaBakbe 3a

MCTPaKUBAYKU PaJ y 0BOj 00IacTu.

M cxon npeagmerta: CTyneHT pa3yMe OCHOBHE U HAIIPEHE KOHIIENTE yUeHha IOTKPEIJbUBABHEM.
Pazyme OCHOBHE MPETHOCTH U MaHE PA3IMYUTHX MPHUCTYIIA YUCHY U Y CTamby je Ja n3adepe
a/IeKBaTaH MPUCTYT KOHKPETHOM TpoOiieMy. Y cTasby je 1a HIMIUIEMEHTHPA METOJIE YUemha

[OTKPEIJbUBAKEM, J1a UX €BATyHpa U HHKPEMEHTAIHO yHarpehyje.

Canp:xaj npeamera

Teopujcka nacmasa

. MapKoBJbEBH NMPOLIECH OJUTYUHBAHA

. MeTone AMHaMUYKOT MPOrpaMupama

. MonTte Kapno metone

. Yueme 3aCHOBaHO Ha TEMIIOPAIHUM pa3iukaMa
. [Inanupame

. OYHKIIMOHAJTHA alPOKCHMAITH]ja

. MeTtozne 3acHOBaHE Ha rpaiujeHTHMA TTOJTUTHKA

0 N N L LN =

. Metoze nyOoKor yuewma NOTKPEN/bUBABEM

0. Urpame urapa yuemeM NOTKPEIJbUBAbEM

10. Yueme penpe3eHTaija y yuewy NOTKperbuBambeM
I Ipakmuuna nacmaea

JIuteparypa:
1. R. Sutton, A. Barto, Reinforcement Learning, An Introduction, The MIT Press, 2020.

2. U3abpanu paioBH.

bpoj yacoBa akTuBHe HacTtaBe: [Teopujcka HacTaBa:

10 4 [IpakTyHa HAcTaBa: 6

MeTtoae nsBohema HacraBe: OpoHTaNHN, TPYIHU, MHAWBUAYAIHHU U IPAKTUYHU.

OueHa 3Hama (MakcumaHu Opoj noena 100)

[IpenucnuTHe 00aBe3e rmoeHa 3aBpIIHU HCTUT oeHa

AKTUBHOCT y TOKY IpeaaBarmba 20 MUCMEHH UCITUT

[IpPAKTUYHA HACTaBa YCMCHH UCIIUT




KOJIOKBHUjyM-U MUCMEHO - ycMeHU ucnut (50

CEeMUHap-1 30 |

Hauun npoBepe 3Hama MOTY OMTH Pa3IMYUTH HABEACHO Yy Tabelu Cy caMo Heke omiuje: (MMCMEeHH
MCITUTH, yCMEHU UCIIHT, IPE3eHTAalN]ja IPOjeKTa, CEMUHAPH UTL......

**MakcuMallHa ayxuHa 2 ctpanuie A4 dopmara




